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Caractéristiques techniques

Généralités

Les systémes cannelés a couple résistant de précision SPR associent

a la fois un mouvement rotatif et linéaire.

La fabrication monobloc et compacte du SPR en font un produit

particulierement rigide et précis.

La protection par joints racleurs de forme de la douille interdit

a la graisse de sortir et protége de toutes intrusions extérieures.
Le roulement a rouleaux haute capacité est également protégé.

Tolérances des arbres rectifiés

Sur le tableau ci-contre, retrouvez les tolérances de rainures

pour 100 mm de course des arbres cannelés rectifiés.
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Arbres cannelés de précision

Type

I 13pm/100mm|

Schéma 1

Excentricité (schéma 1)

SPR 6, 8 Précision standard
SPR 10 Précision standard
SPR 13, 16 Précision standard
SPR 20, 25, 30 Précision standard
SPR 40,50 Précision standard
SPR 60 Précision standard

46
36
34
32
32
30

54
45
39
36
34

126
68
53
44
39
36

163
82
62
50
43
38

102
75
57
47
41

92
68
54
45

115
83
63
51

153
102
76
59

195
130
93
70

Excentricité radiale entre la douille et I'arbre cannelé (4) en pm

AR I N ) ) ) ) )

171
118
86

*SPR6:
longueur maximum 400 mm

*SPR13,16:
longueur maximum 1500 mm

www.elitec-tl.com

TICHMIQUES LINEATNEL



Arbres cannelés de précision

Concentricité et perpendicularité (schéma 1)

Concentricité Perpendicularité Perpendicularité
des usinages (1) en pm de I'axe (2) en pm de la douille (3) en ym

Précision standard || Précision standard | Précision standard
14 9 14

SPR6, 8

SPR 10 17 9 14
SPR 13 19 1 18
SPR 16 19 11 18
SPR 20 19 1 18
SPR 25 22 13 21
SPR 30 22 13 21
SPR 40 25 16 25
SPR 50 25 16 25
SPR 60 29 19 29

Niveaux de précharge
Il 'existe 3 types de précharge pour le sytéme SPR.

Conditions d'utilisation

Conditions de fonctionnement

Précharge standard (-) Vibration tres faible / Mouvement précis et régulier / Couple agissant dans une direction donnée
Précharge légere (T1) Vibration légere / Mouvement alternatif / Sens de charge variable
Précharge moyenne (T2) | | Vibration forte / Mouvement alternatif fréquent / Rigidité importante

Jeu axial en pm Référence
Linéaires Rotatif
SPR628 | SPR10a16 | SPR20230 | SPR40460 | SPR6/60
Précharge standard (-) -2/ 41 -3/41 -4/+2 -6/+3 +-5
Précharge légere (T1) -6/-2 -8/-3 -12/-4 -18/-6 +-5
Précharge moyenne (T2) - -13/-8 -20/-12 -30/-18 +-5
EE————
Conditions d'utilisation
Température de fonctionnement Protection
La température acceptable de la cage en résine qui est utilisée pour la Les douilles SPR sont équipées de joints d'étanchéités, cependant si le
fabrication des douilles SPR, est de maximum 80 °C. systéme travaille dans une ambiance difficile, il est recommandé de

protéger la douille et I'arbre, de facon a ce que les performances du
systéme ne soient pas faussées.

Couple de serrage
Dans le tabeau ci-dessous, le couple de serrage qu'il faut appliquer lors du montage du roulement.

[N-m]
SPR 6 M2 06
SPR 8 M2,5 08
SPR 10, 13 M3 2,0
SPR 16, 20, 25 M4 39
SPR 30 M6 12,7
SPR 40, 50, 60 M8 29,4
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Arbres cannelés de précision

Type SPR @6 a 910 Type SPR @13 a @60

%
Il
|
|

Référence

SPR 6 20021 13 250-0,2 16 M2 2,5 5 6,5 30021 24 2,4 @2 20° 60-12
SPR 8 22021 15 250-0.2 18 M2,5 3 6 6,5 330-25 27 29 @2 20° 8015
SPR 10 27021 19 330/0,2 22 M3 4 8 7 400-25 33 34 a2 20° 10015
SPR 13 290521 24 360-0.2 24 M3 5 8 9 50025 42 3,4 @3 15° 130-18
SPR 16 360-25 31 500-0,2 30 M4 6 10 1" 600/-30 50 4,5 @3 15° 160-18
SPR 20 40025 34 600-0.2 34 M4 7 12 13 660/-30 56 45 | M6x0,75 | 15° | 18,20-21
SPR 25 500/-25 40 700-0.3 42 M5 8 13 16 780/-30 68 45 | M6x0,75 | 15° 23021
SPR 30 610-30 47 800/-0.3 52 M6 10 17 17 1000/-35 86 6,6 | M6x0,75 | 15° 28021
SPR 40 760-30 62 100003 | 64 M6 10 23 20 120035 | 104 9 M6x0,75 | 15° | 37,40-25
SPR 50 880/-35 75 1120M03 | 77 M8 13 24 22 130040 | 114 9 M6x0,75 | 15° 47025
SPR 60 1020435 | 90 | 1270-03 | 90 M8 13 25 25 150040 | 132 9 M6x0,75 | 15° | 56,50-30
[N-m] [kN] [kN] [N-m] [mm‘] [mm?] [g] [g/M] [T/min]
ouille et arbre &  Roulement Moments . Coefficient i i
Douille| Arbre
SPR 6 1,5 24 | 122 | 2,28 5,1 59 19,7 50 210 3500
SPR 8 2,1 3,7 1,45 | 2,87 1,2 1,14 7,4 190 47,6 50 380 3500
SPR 10 4,4 82 | 2,73 | 5,07 24 | 2,45 18,0 461 92,2 90 600 3000
SPR 13 21 39,2 | 2,67 | 4,89 30 | 3,70 13,7 1380 213 170 | 1000 1800
SPR 16 60 110 | 6,12 | 11,2 56 | 6,70 46 2980 373 333 | 1500 1500
SPR 20 83 133 | 7,84 | 11,3 590 | 7,35 63 5050 554 450 | 2 000 1200
SPR 25 162 | 239 | 12,3 | 16,1 9,11 | 11,5 104 12700 1110 750 | 3100 1000
SPR 30 289 | 412 | 18,6 | 23,2 13,2 | 18,0 181 27 500 1960 1250|4800 800
SPR 40 637 | 882 | 30,8 | 37,5 22,8 | 32,3 358 87 300 4670 2 300 | 8600 800
SPR 50 1390 | 3180 | 46,1 | 74,2 27,2 | 42,1 696 216 000 9210 310013 100 570
SPR 60 2100 | 4800 | 58,0 | 127,4|| 30,0 | 48,22 1300 451 000 16 000 4700 |19 000 500
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Questionnaire pour un entrainement par vis
Merci de remplir ce document et de le faire parvenir a Elitec
ELITEC TECHNIQUES LINEAIRES - Tél. : 04 37 05 05 60 - Fax : 04 37 05 10 01 - e.mail : elitec@elitec-tl.com

_— Siége social : s Interloculteur :
[OOSR p|Etude: . .
__________________________________________________________________ Téléphone = ... .
__________________________________________________________________ email ©
Achat: ...
Téléphone : ... ...
Vis a rouleaux satellites e.mail -
Vis a billes de précision a filets rectifiés Application
Vis a billes a filets roulés
~— Paramétres :
Diametre : ... . Pas: ... Sens du pas : droite D gauche D gauche/droite D
Déviation requise sur 300 mm : ... . .. microns/m
Longueur totale : ......... ... Course utile : .......... ... .. Nombre de piéces : ... ... . ..
" Ecrou : simple D double D Précharge : avec D sans D

~ Charges et décomposition du cycle :

Charge : F1 = ... ... ... n Vitesse : n1 = ... . min Temps:ql= ... ... . .. %
F2= ... n de rotation n2= ............. min :;;r(:x(?;z 92 = ... %
F3= .. ... n nN3= ............. min Q3= %
Charge statique maximale : ... ... ... ... ... ... ... n
Longévité exigéeen ... heures de fonctionnement .......................... ... 10° tours
Ve Mode de montage : e Observations schéma :

Montage : horizontal D Rotation par :vis D

vertical D écrou D
oblique D

Supports : | | fixe SR e
) ibre B five
) ibre B, ibre
) sans 1 fiee

® www.elitec-tl.com "‘.: :'E // j tec 179



w [Eltec

Questionnaire pour un systeme de tables ou modules linéaires - fiche 1 o

Merci de remplir ce document et de le faire parvenir a Elitec

ELITEC TECHNIQUES LINEAIRES - Tél. : 04 37 05 05 60 - Fax : 04 37 05 10 01 - e.mail : elitec@elitec-tl.com

- Siége social : , ~ Interloculteur :
__________________________________________________________________ Etude : ... ... ... ..
__________________________________________________________________ Téléphone : . ...
__________________________________________________________________ email ©
Achat: ..
~ Utilisation finale : Téléphone : ..
Systéme de translation 1, 2 ou 3 axes avec tables(s) email ©
linéaire(s) ou "Bi-rail” module(s) linéaire(s)
Application = ...
-~ Données générales de votre application :
Température de fonctionnement : ... . °C
Conditions de travail : D poussiéreux D humide : ... % D abrasif D corrosif
D autre
Facteur(s) ou éléments a risque : ...
Montage sur nouvelle machine : ... ...
Montage sur machine existante : ... ...
Typelsérie : - AxeX ———( AxeY ——— AxeZ
Table linéaire a vis a billes ou a vis a rouleaux satellites .................. | ... | .
Table linéaire pneumatique
Table linéaire a courroie ou a vis pas rapide ... |
Typologie et quantité désirée : ..
Délai de livraison : .
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Merci de remplir ce document et de le faire parvenir a Elitec
ELITEC TECHNIQUES LINEAIRES - Tél. : 04 37 05 05 60 - Fax : 04 37 05 10 01 - e.mail : elitec@elitec-tl.com

Dimension
de la charge

) Fig. 1

Position de la charge A [mm] x B [mm] : ... . ...

\_Attention : pour systémes en présence de charges et de moments en directions multiples, nous vous prions d'annexer a ce formulaire un dessin coté.

1 - Course utile (mm)

2 - Précision de positionnement (mm)

.....

_ Axe X Axe Y AxeZ —

1 - Charge dynamique (F = N)
2 - Charge statistique (F) sur axe (N)
3 - Temps de déplacement (sec.)

4 - Vitesse de déplacement (m/sec.)

' 5 - Accélération (m/sec.)

— Description cycle :

Conditions de travail : D continu

Heure d'utilisation journaliére : D 8

_ Axe X AxeZ —.

1 - Fin de course inductif de sécurité PNP-NC (Joui [JNon (Joui [JNon (Joui [JNon
2 - Fin de course inductif point 0 PNP-NO (Joui (INon (Joui (Non (Joui (INon
3 - Montage du moteur en direct (Joui [JNon (Joui [JNon (Joui [JNon
4 - Montage du moteur avec renvoi (Joui [JNon (Joui [JNon (Joui [JNon
5 - Trous de lubrification des patins et des vis (Joui (INon (Joui (Non (Joui (INon
6 - Trous de goupilles sur chariot et plaque de base ~ (JOui [_JNon (Joui (Non (Joui (INon
7 - Régles de lecture optique (préc.de lecture : imouspm)  (JOui  (_INon Joui (JNon (Joui (JNon
- 8 - Réducteur épicycloidal - précision de 5’ & 8' (Joui (Non (Joui (Non (Joui (INon

() Mettre une croix dans les cases des options désirées
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Questionnaire pour un systeme de tables ou modules linéaires - fiche 3 o
Merci de remplir ce document et de le faire parvenir a Elitec
ELITEC TECHNIQUES LINEAIRES - Tél. : 04 37 05 05 60 - Fax : 04 37 05 10 01 - e.mail : elitec@elitec-tl.com

- Montages :

MR g

fitintiin

B N NN NN NN

o 0 0 O

horizontal latéral suspendu  vertical

~ Cas de figure (Mettre une croix dans la case correspondante) :

TV/TP/ LV
pages 61 a 98 et 103 a 114

CP et BI-RAILS
pages 123 a 150

01 2 )3

-~ Motorisation et commande d'axe(s) : _Axe X Axe Y AxeZ —
Moteur pas a pas (Jipss (JAutre ... (Joui [JNon (Joui [JNon (Joui [JNon
Moteur C.C. ou BRUSHLESS [_JIP55 [ JAutre = (Joui [ JNon (Joui (JNon (Joui [JNon

Controle d'axe(s) CNde 1a6axes  Nombre d'axes ... ... ...

N

e Observations schéma :

.
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