











Modules linéaires de base

Construction :

Les systémes linéaires de la série EL-M et EL-MLT sont fabriqués
selon un principe modulaire, ils sont spécialement étudiés et
assemblés a partir de composants standard.

Ces systémes s'intégrent facilement, ils sont fiables, économiques
et disponibles sous quelques jours.

EL 10 / 2 BM + 2500

N T

Désignation du module

Diamétre des arbres

Nombre de chariots
(Préciser, lors de la commande,

Les principales parties composant les systémes EL sont : la distance entre les chariots)

o Les hoitiers d'extrémités
Deux boitiers d’extrémités en aluminium anodisé, un boitier
moteur recevant la transmission et un boitier suiveur intégrant le
mécanisme de mise en tension de la courroie.

Type de chariot

|—

Longueur du rail |

¢ Le corps de base
Le corps du module est un profil d'aluminium anodisé autoporteur.
Sa section est dimensionnée pour des reprises d'efforts importants.
La longueur standard des profils est de 6000 mm.
Pour des longueurs supérieures, un appairage et un aboutage
sont nécessaires. Des rainures latérales permettent un montage
simple et rapide du profil.

¢ La courroie de transmission
les modules EL sont équipés de courroies synchrones série AT 10/16 et
AT 10/25 renforcées. Guidées dans le profil, elles autorisent des vitesses
élevées sans allongement. L'usure tres réduite garantit une trés bonne
tenu dans le temps.

¢ Options
Sur demande une motorisation peut étre préconisée et adaptée.
Pour toute solution personnalisée notamment le montage et la
synchronisation de plusieurs modules, n'hésitez pas a contacter
notre bureau technique.

¢ Le chariot mobile
Il est constitué d'un bloc d'aluminium anodisé dimensionné
selon le type du module. Il intégre des galets a billes excentriques
et concentriques pour un fonctionnement doux et sans jeu.
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Dimensions Charges
lﬁhﬂlllllllllllllllllllIlllllll
EL10AM || 120 10 21 121 | 64 410 812
EL10BM || 140 120 15 | 22 | 127 | e4 || 1900 | 1600 Point d'ancrage 45
EL10CM 150 | 120 | 20 24 | 134 | 64 2650 | 2400 du profil 225 225
EL20AM || 180 | 150 | 20 | 31 | 141 | 90 || 3215 | 3200 auto-portant S s
EL20BM || 200 | 180 | 25 | 36,5 | 151,5]| 90 6980 | 6400
©
% Dpc] =
Caractéristiques techniques ™~ E
] 4]
7] @ 62 avec 4 trous M 6 & 90° | @ 87 avec 4 trous M 8 & 90° g
0 Dh7 14 o
Type de courroie AT 10/16 (pas de 10 mm - largeur 16 mm) &< o
Charge traction 2190 N ©
Limite d'élasticité 7480 N
Type de poulie 720 AT 10-16 o |
Développement 200 mm / Tour o~
L Maximum 6 000 mm ) D G
Plage de tension 14 mm
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Modules linéaires de base

Type EL-MLT
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Dimensions Charges
A (B ] K]S [T [X]Y|Rad ]| Lat|
EL 10 AMLT 120 80 " - 80 10 12,5 410 812
EL 10 BMLT 140 | 120 17 2,5 80 10 12,5 1900 1600 Point d'anc_rage 45
EL 10 CMLT 150 | 120 24 7,5 92 15 12,5 2650 2400 du profil 225 225
EL20AMIT || 180 | 150 | 21 [ 67,5 | 100 | 15 | 225 || 3215 | 3200 auto-portant S s
EL 20 BMLT 200 | 180 | 31,5 | 77,5 | 110 14 | 225 6980 6400
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Caractéristiques techniques ™~ E
= [+
(4] @ 62 avec 4 trous M 6 a 90° | @ 87 avec 4 trous M 8 a 90° g
@ Dh7 14 25 = (5]
" AT 10/16 AT 10/25 &2 T
EEEEETED (pas de 10 mm - largeur 16 m) | (pas de 10 mm - largeur 25 m) ©
Charge traction 2190 N 3600 N
Limite d'élasticité 7480 N 12400 N o |
Type de poulie 720 AT 10-16 o~
Développement 200 mm / Tour o D G
L Maximum 6 000 mm
Plage de tension 14 mm
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Systemes de guidage a billes

—@ Caractéristiques techniques

Construction

Patin
Les patins
Les guidages a recirculation de billes sur rail sont des systemes de Rall
P . p . Joints d'extrémité
grande précision. lls garantissent un mouvement doux et régulier { doub joints et racleur)

a haute comme a basse vitesse.

Une élimination du jeu standard est obtenu par précharge.
Le coefficient de frottement reste extrémement faible et une rigidité Graisseur
maximale des ensembles est ainsi obtenue. Joint inférieur
Grace a I'utilisation optimale de leurs encombrements, ils assurent :
une capacité de charge et des reprises de couple trés important ~ Cages
et ce dans toutes les directions du patin.

La rectification simultanée des pistes de roulement et de la face
de référence du rail autorise une interchangeabilité des patins
pour chaque classe de précision.

Elitec propose deux types de construction interne pour les patins a billes :
¢ le systeme a 4 rangées de billes (voir pages 158 a 161),

* |e systeme a 2 rangées de billes (voir pages 162 et 163).

Les encombrements et les caractéristiques techniques différentes

Les rails

Les rails de guidages sont fabriqués en acier a roulement, traités
et rectifiés (inox pour les séries MGNR et MGWR). Ils sont disponibles
soit en longueur standard (voir tableau ci-dessous), soit mis a longueur
et chanfreinés. Pour les rails de longueur importante, un appairage et
une jonction sont réalisés (rails disposés bout a bout) garantissant un
parfait alignement et un passage des patins en douceur.

de ces deux systémes garantissent un choix en fonction des [o/M]  [mm] [g/M]  [mm]
sollicitations et des espaces disponibles. m m
rail standard rail standard

Protection Rails standard HGR Rails miniature MGNR
Les patins sont livrés avec racleurs frontaux et étanchéités HGR15 || 1450 || 1960 MGNR 7 220 300
longitudinales. Ce dispositif protége entierement les chariots. HGR20 ||2210|| 2980 MGNR 9 380 600
Ceci permet un prolongement des intervalles de maintenance HGR25 ||3210|| 4000 MGNR 12 650 1000
et un allongement de la durée de vie des ensembles. HGR30 ||4470 || 3960 MGNR 15 1060 || 1000
Lubrification HGR35 |[|6300 (|| 3960 Rails miniature large MGWR
Un graisseur est fourni avec chaque patin sauf “série miniature HRGAS [[104101] 3950 MGWRY el ol

. " L . . HGR 55 15080/ | 3900 MGWR 9 910 600
taille 7,. 9et 12 ..La Iocallsatloh standard du graisseur se sﬁge aux Heres |11zl 3970 Mewr 2 | 11290 | [ 7000
extrémités du patin. Pour certains types de montages, les graisseurs Rails bas EGR MGWR 15 | 12860 [ 1000

peuvent se monter sur le coté du patin, a préciser a la demande. EGR 15 1250 || 2000

EGR 20 2080 4000
EGR 25 2670 4000

EGR 30 4350 4000 (I:
Classe de précision
Les guidages linéaires sont disponibles dans trois classes de précision, la classe de précision H
standard sur stock est la série C, vous trouverez dans le tableau n° 1 les tolérances des cotes
des surfaces d'appui. Y

A
La tolérance de parallélisme du guidage en fonctionnement est donnée dans le tableau n° 2. N
Tableau n° 1 - Classe de précision (unité : mm) D— B—4
HG 15-20 HG 20-30-35 T o MGN7-9-12-15

EG 15 - 20 EG 25 - 30 MGW 7-9-12-15
[ Precsion | [ Precsion
Tolérances [mm] c | n ] c | n]p c | n ] c | n ] c | n ]
Tolérance cote H +-0,1 | +-0,03 |0/-0,03|| +-0,1 | +-0,04|0/-0,04|| +-0,1 | +-0,05|0/-005|| +-0,1 | +-0,07 |0/-0,07|| +-0,04 | +-0,02 | +-0,01
Tolérance cote N +-0,1 | +-0,03|0/-0,03|| +-0,1 | +-0,04 |0/-0,04]| +/-0,01| +/-0,05|0/-0,05|| +-0,1 | +-0,07 |0/-0,07|| +- 0,04 {+/-0,025|+/- 0,015
Variation sur H 0,02 0,01 0,006 0,02 0,015 | 0,007 0,03 0,015 | 0,007 0,03 0,02 0,01 0,03 0,015 | 0,007
Variation sur N 0,02 0,01 0,006 0,03 0,015 | 0,007 0,03 0,02 0,01 0,03 0,025 | 0,015 0,03 0,02 0,001
Tableau n° 2 - Parallélisme du guidage en fonctionnement (unité : pm) : Parallélisme de la face C par rapport a la face A
Parallélisme de la face D par rapport a la face B
Parallélisme du guidage HG et EG Parallélisme du guidage MGN et MGW

@ 12114 {1517 | 20| 22 | 24 | 26 | 28 | 31 33 36 | 37 12113141516 |17 |18 | 19| 20 | 22 | 23
H 719110121 13]15| 16 18 20 22 25 27 | 28 61 7189|1011 1M]12]13]14] 16
P 3141516178 9 1" 13 15 18 20 | 21 213141415151 6]6]7]38 9
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Systemes de guidage a billes

Niveaux de précharge
Le niveau de précharge standard recommandé et disponible sur stock correspond au code ZA.

Niveau Série Série
I P 5

Précharge légere 0a0,02C * Guidage tres doux / faibles chocs / précision peu élevée
Précharge moyenne ZA 0,05a0,07 C * * * Guidage avec charge moyenne / précision élevée
Précharge élevée ZB >a0,10C * * * * Guidage a forte rigidité / vibrations et chocs importants

5 Niveau Série . .
I e I

Précharge légere ZF || de4a 10 ym * Guidage tres doux / faibles chocs / précision peu élevée
Précharge moyenne Z0 0 Guidage avec charge moyenne / précision élevée
Précharge élevée 1 0,02 C Guidage a forte rigidité / vibrations et chocs importants

*

*

Durée de vie des guidages a billes
Méme si un guidage linéaire est parfaitement implanté, dimensionné

et entretenu, la charge appliquée et différents facteurs modifient sa durée de vie. L : durée de vie npminale
. . , . . . L C : charge dynamique

L'équation de base pour calculer la durée de vie nominale d'un guidage linéaire ; acceptable

en fonctionnement normal (horizontal, charge en appui, ...) est la suivante : L = (%) .50 km P : charge

Cependant de nombreux facteurs peuvent entrer en compte et influencer Pc : charge calculée )

la durée de vie, la relation entre ces facteurs (voir ci-dessous) est exprimée , fi, - facteur de duret?

dans I'équation suivante : L= (M) 50 km | ft : facteur de temperature

fw . Pc f. : facteur de charge

Facteur de température (f;)

Quand la température d'un guidage linéaire dépasse les 100 °C, °c 100 150 200 250

la charge admissible ainsi que la durée de vie diminuent. I i |I - |I I I|

Dans ce cas, les charges dynamiques et statiques doivent donc étre multipliées f, 1,0 09 08 07 06

par le facteur de température f;.

Facteur de dureté (f,)

En général la surface de contact entre les billes et le rail de guidage a une dureté

superficielle comprise entre 55 et 60 HRc. Quand cette dureté n’est pas obtenue Hg C 60 50 40 30 20 10

(recuit, usinage,...), les charges admissibles et la durée de vie diminuent. T || T l I l I I

Dans ce cas, les charges dynamiques et statiques doivent donc étre multipliées f, 1,0 06 03 02 0,1 0,03
par le facteur de température f;.

Facteur de charge (f,,)

Les charges agissant sur le guidage linéaire incluent le poids du rail, Conditions de travail Vitesse du systeme

la charge d'inertie au moment de I'accélération et de la décélération,

] L o i o Pas de chocs / pas de vibrations V< 15 m/min. 1a12
et les moments provoqués. Il est particulierement difficile d'estimer ces indices Légers chocs / légeres vibrations | | 15 m/min. <V < 60 m/min. 12415
de charges en raison des vibrations et des impacts mécaniques, donc, la charge Charges normales 60 m/min. <V < 120 m/min. || 1,542,0
sur le guidage linéaire doit étre divisée par le facteur fi. Chocs et vibrations importantes V> 120 mimin, 20435
. . L Ly : durée de vie en heures
Durée de vie exprimée en heures ) . .
' . . c\3 5 | L :durée de vie nominale
L'équation pour transformer la durée de vie nominale en heures L. 107 L= (?) .50.10 |5 :vitesse [m/min]
est la suivante : Lh = T 60 < 60 C : charge dynamique admise
: : P : charge
Lubrification
Graisse
L'ensemble des systémes linéaires sont lubrifiés avec de la graisse au
savon de lithium avant expédition. Aprés installation des guidages Soufflets de protection

linéaires, nous recommandons un remplissage tous les 100 km. I est
possible de remplir le patin de graisse par I'intermédiaire du graisseur
situé a I'extrémité ou en option sur le coté.

Pour certaines applications, possibilité de protection du guidage
linéaire par des soufflets.

Huile Soufflets en “U" avec une plaque PVC de 1 mm entre chaque pli,
Il est recommandé d'utiliser une huile avec une viscosité comprise entre 2 cadres terminaux plein en PVC dur de 4 mm c6te rail, et c6té patin.
30 et 150 cst. L'huile s'évaporant plus rapidement que la graisse, il est Soufflet en tissu polyester enduit fixé par des boutons pressions
recommandé de remplir approximativement le patin avec 0,3 cm?/hr. aux 2 cadres terminaux.

® www.elitec-tl.com F“ : E_Iftec 157



Systemes de guidage a billes

Type HGH B rangées de billes
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Patin de guidage HGH 30 CA ZA C
[mm] :l— T
Référence Dimensions | Type de patin
| H |l w | L] Bxc|H | N [B1]|L1 [ Mxt | T TR
HGH 15 CA 28 34 | 61,4 | 26x26 | 43 9,5 4 394 M4 x5 6 | Type de fixation
CA 75,6 32 x 36 50,5 Précharge
HGH20 | ) 30 | 44 903 | 32x50 46 | 12 6 65.2 M5x6 8 : 9 |
(@ 83 | 35x35 58 Classe de précision
|
HGH 25 HA 40 48 103.6 | 35x50 55 | 125 | 65 78,6 M6x8 8
CA 97,4 | 40x40 70 q -
HGH 30 HA 45 60 1204 | 40 %60 6 16 10 93 M8x10 | 85 Rail de guidage HGR 30 R 2500 c
CA 112,4 | 50x50 80 -
HGH35 | 55 | 70 [13a2| sox72 | 75| 18| 10 |qg58| MBX12 [ 102 [ Type de rail |_—|_
CA 138 | 60x60 97 PT)
HGH45 | ) 70 | 86 169.8 | 6080 95 | 205 | 13 128,8 M10x17 | 16 | Type de fixation
A 165,7 | 75x75 17,7 Lonaueur totale
HGH 55 HA 80 100 2038 | 75x95 13 | 235 | 125 1558 M12x18 | 17,5 : 9 :
A 198,2| 76x70 144,2 Classe de précision
HGH 65 HA 90 126 2576 | 76 %120 15 | 315 | 25 203.6 M16x20 | 25 |
[mm] (kNI [kN-m] ]
Ré&férence Graisseur Charges Moments statiques I;oic("s -R,p_? 1 kN = 102 Kgf
Montage [ G | H2 | H3 | Dyn.C|Stat. C | Mo Mx | My Sl gl 1 N-m ~ 0,102 Kgf-m
HGH 15 CA M4x0,7P | 53 8,5 9,5 11,38 25,31 0,17 0,15 0,15 180 HGR 15 | ® HGH-CA
A 1775 | 3784 || 038 | 027 | 027 380 = patin standard
HGH 20 HA M6x075P | 12 6 / 21,18 48,84 0,48 0,47 0,47 390 HGR 20 e HGH-HA
CA 26,48 56,19 0,64 0,51 0,51 670 _ .
HGH 25 HA M6x0,75P | 12 10 13 3275 76,00 0,87 088 0.88 690 HGR 25 = patin forte charge
CA 38,74 83,06 1,06 0,85 0,85 1140
HGH 30 HA M6x075P | 12 95 | 138 47,27 110,13 1,40 1,47 1,47 1160 HGR 30
CA 49,52 102,87 1,73 1,20 1,20 1880
HGH 35 HA MBx0,75P] 12 16 [ 196 60,21 136,31 2,29 2,08 2,08 1920 HGR 35
CA 71,57 155,93 3,01 2,35 2,35 3540
HGH 45 HA PT1/8 1291185 | 305 94,54 207,12 4,00 4,07 4,07 3610 HGR 45
CA 114,44 | 227,81 5,66 4,06 4,06 5380
HGH 55 HA PT1/8 129 | 22 29 139,35 | 301,26 7,49 7,01 7,01 5490 HGR 55
CA 163,63 | 324,71 10,02 6,44 6,44 7000
HGH 65 HA PT1/8 129 & 1 208,36 | 457,15 14,15 11,12 11,12 9820 HGR 65
[g/M] [mm]
Référence Rail Dimensions trou_
TN TR A7 A N A e
HGR 15R 1450 HGR15T 1480 4,5 M5x0,8
HGR20R | 2210 HGR20T | 2290 20 17,5 9,5 8,5 6 60 20 M6x1
HGR25R | 3210 HGR25T | 3350 23 22 " 9 7 60 20 M6x1
HGR30R | 4470 HGR30T | 4670 28 26 14 12 9 80 20 M8x 1,25
HGR35R | 6300 HGR35T | 6510 34 29 14 12 9 80 20 M8 x 1,25
HGR45R | 10410 HGR45T | 10870 45 38 20 17 14 105 | 225 || M12x1,75
HGR55R | 15080 HGR55T | 15670 53 44 23 20 16 120 30 M 14 x 2
HGR65R | 21180 HGR65T | 21730 63 53 26 22 18 150 35 M20x2,5
158 www.elitec-tl.com
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Systemes de guidage a billes

Type HGW BEACHEEERAEE
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Désignation
Patin de guidage HGW 30 CA ZA C
[mm] :l— T
ex Dimensions | Type de patin
Référence
Hlw]| L |[Bxc|HI|[N[BI|[L|[M]|]T]|T | Dimension
HGW 15 cC 24 | 47 | 614 | 38x30 | 43 | 16 | 45 | 394 | M5 | 6 89 | 6,95 | Type de fixation
o 75,6 50,5 Précharge
HGW 20 HC 30 | 63 90,3 53x40 | 46 | 215] 5 652 M6 | 8 10 | 95 : 9 :
cC 83 58 Classe de précision
|
HGW 25 HC 36 | 70 1036 57x45 | 55 | 235| 65 786 M8 | 8 14 110
nawso| < || a2 |90 [ V4 72xs2| 6 [ 31| 9 | 7% M0/ 85| 16| 10 il de qui
HC 1204 93 z Rail de guidage HGR 30 R 2500 C
« 112,4 80 -
Hew3ss| |- 48 (100 | 13| 82x62 [ 75 (33 | 9 | 00gM10] 101 | 18 (13 [ Type de rail |_—|_
CC 138 97 T
HGW4s | 60 | 120 | o[ 100x80 | 95 | 37,5 10 | o0 o IM12{ 151 22 | 15 [ Type de fixation
« 165,7 17,7 Longueur totale
HGW 55 HC 70 | 140 1982 116x95( 13 | 435| 12 1558 M1411751265| 17 : 9 I
cC 196,6 144,2 Classe de précision
HGW 65 HC 90 | 170 2576 142 x 110, 15 | 535] 14 2036 M16| 25 | 375 23 |
[mm] [kN] [kN-m] [a]
Ré&férence Graisseur Charges Moments statiques EOit('is -[F-){p_? 1 kN = 102 Kgf
Montage [ G | H2 | H3 | Dyn.C [ Stat. C| Mo Mx [ my S gl 1 N-m ~ 0,102 Kgf-m
HGW 15 cc M4x0,7P | 53 4,5 55 11,38 25,31 0,17 0,15 0,15 170 HGR 15 |  HGW-CC
« 1775 | 3784 || 038 | 027 | 027 510 = patin standard
HGW 20 HC M6x075p | 12 6 / 21,18 48,84 0,48 0,47 0,47 520 HGR 20 e HGW-HC
cC 26,48 56,19 0,64 0,51 0,51 590 _ .
HGW 25 HC M6x0,75P | 12 6 9 3275 76,00 0,87 088 0,88 800 HGR 25 = patin forte charge
CcC 38,74 83,06 1,06 0,85 0,85 1420
HGW 30 HC M6x075F | 12 65 | 108 47,27 110,13 1,40 1,47 1,47 1440 HGR 30
cC 49,52 102,87 1,73 1,20 1,20 2030
HGW 35 HC M6x0,75P ] 12 ? 12,6 60,21 136,31 2,29 2,08 2,08 2060 HGR 35
CcC 71,57 155,93 3,01 2,35 2,35 3540
HGW 45 HC PT1/8 1291 85 1205 94,54 207,12 4,00 4,07 4,07 3690 HGR 45
cC 114,44 | 227,81 5,66 4,06 4,06 5380
HGW 35 HC PT18 129 12 19 139,35 | 301,26 7,49 7,01 7,01 5960 HGR 55
CcC 163,63 | 324,71 10,02 6,44 6,44 9170
HGW 65 HC PT1/8 12.9 & 1 208,36 | 457,15 14,15 11,12 1,12 12890 HGR 65
[g/M] [mm]
Référence Rail Dimensions trou_
ST BTN NI T e i
HGR 15R 1450 HGR15T 1480 4,5 M5x0,8
HGR20R | 2210 HGR20T | 2290 20 17,5 9,5 8,5 6 60 20 M6x1
HGR25R | 3210 HGR25T | 3350 23 22 " 9 7 60 20 M6x1
HGR30R | 4470 HGR30T | 4670 28 26 14 12 9 80 20 M8x 1,25

HGR35R | 6300 HGR35T | 6510 34 29 14 12 9 80 20 M8 x 1,25
HGR45R | 10410 HGR45T | 10870 45 38 20 17 14 | 105 | 225 || M12x1,75
HGR55R | 15080 HGR55T | 15670 53 44 23 20 16 120 | 30 M 14 x2
HGR65R | 21180 HGR65T | 21730 63 53 26 22 18 150 | 35 M20x2,5
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Systemes de guidage a billes

Type EGH B rangées de billes
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Référence Dimensions
| Hlw/|L]|B [ C|H]|N]JBI[L1] Mx{ [T
SA 40,7 22,8
EGH 15 A 24 34 57.4 26 26 4,5 9,5 4 39,8 M4 x6 6
SA 50,6 - 29
EGH 20 A 28 42 69,7 32 3 6 11 5 48,1 M5x7 7,5
SA 61,1 - 355
EGH 25 A 33 48 846 35 35 7 125 | 65 59 M6x9 8 ot
SA 71,5 - 41,5 EGH-CA = patin 4 trous de fixation
EGH 30 42 60 . 40 10 16 10 ' M8x12 9 . .
A 100,1 40 70,1 EGH-SA = patin 2 trous de fixation
[mm] [kN] [kN-m]
Référence Graisseur Charges Moments statiques Eglt:j: Type 1 kN = 102 Kgf
| Montage | G | H2 | H3 | [ Me | Me | My | 1 N-m = 0,102 Kgf-m
5,35 9,40 0,08 0,04 0,04 0,09
EGH 15 CA M4x0,70P | 57 55 6 783 16.19 0.13 0.10 0.10 0.15 EGR 15
SA 7,23 12,74 0,13 0,06 0,06 0,15
EGH 20 CA M6x0, /5P| 12 6 6 10,31 21,13 0,22 0,16 0,16 0,24 EGR 20
SA 11,40 19,50 0,23 0,12 0,12 0,25
EGH 25 A M6x0,75P | 12 7 8 1627 32.40 038 032 032 041 EGR 25
SA 16,42 28,10 0,40 0,21 0,21 0,45
EGH 30 CA M8x0,75P| 12 8 2 23,70 47,46 0,68 0,55 0,55 0,76 EGR 30
[g/M] [mm]
Référence Rail Dimensions trou
Type R Poids | TypeT Poids | Wa | Hn | D | h | d | P | E ]defination
EGR 15U 1450 EGR15T 1480 15 15 7,5 53 4,5 60 20 M5x0,8
EGR 20 R 2210 EGR20 T 2290 20 1751 95 8,5 6 60 20 M6 x1
EGR25R 3210 EGR25T 3350 23 22 1 9 7 60 20 M6 x1
EGR30U 4470 EGR30T 4670 28 26 14 12 9 80 20 M8x 1,25
Désignation
Patin de guidage EGH 30 CAZA C Rail de guidage EGR 30 R 2500 C
[ Type de patin |——|_ [ Type de rail |——|_
| Dimension [ Type de fixation
[ Type de fixation [ Longueur totale
[ Précharge [ Classe de précision |
[ Classe de précision |
160 www.elitec-tl.com
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Systemes de guidage a billes

Type E W - 4 rangées de billes

i i
o —| : g | EGW-CA EGW-SA
N WgR Mg M ‘/_5_\%
= N P T
2 R )
57 T g==to
.——
[mm]
Référence Dimensions
H|w]|LlL B C |H1 | N | BT |0 M x £
SC 40,7 - 23,1
EGW 15 e 24 52 574 41 % 45 | 185 | 55 39,8 M5 5
SC 50,6 - 29
EGW 20 P 28 59 697 49 3 6 19,5 5 48,1 M6 7
SC 61,1 - 35,5
EGW 25 e 33 73 846 60 35 7 25 6,5 59 M8 7,5 "
SC 71,5 - 41,5 EGW-CC = patin 4 trous de fixation
EGW 30 42 90 . 72 10 31 9 ' M 10 7 ) L
cc 100,1 40 70,1 EGW-SC = patin 2 trous de fixation
[mm] [kN] [kN-m] a]
Référence Graisseur Charges Moments statiques Poids T 1 kN ~ 102 Kof
[ Montage | G | H2 | H3 | [ e[y | Patn | Rail B
SC 5,35 9,40 0,08 0,04 0,04 120
EGW 15 e M4x0,7P | 57 55 6 783 16.19 0.13 0.10 0.10 210 EGR 15
SC 7,23 12,74 0,13 0,06 0,06 190
EGW 20 CC M6x0,75P | 12 6 6 10,31 21,13 0,22 0,16 0,16 320 EGR 20
SC 11,40 19,50 0,23 0,12 0,12 350
A CC M6x0, /5P| 12 8 8 16,27 32,40 0,38 0,32 0,32 590 asizs
SC 16,42 28,10 0,40 0,21 0,21 620
EGW 30 CC M6x0,75P | 12 8 2 23,70 47,46 0,68 0,55 0,55 1040 EGR 30
[g/M] [mm]
Référence Rail Dimensions trou
Type R Poids | TypeT Poids | Wa | He | D | h | d | p | E |defixation
EGR 15U 1450 EGR15T 1480 15 15 7,5 53 4,5 60 20 M5x0,8
EGR 20 R 2210 EGR20 T 2290 20 1751 95 8,5 6 60 20 M6 x1
EGR 25R 3210 EGR25T 3350 23 22 1" 9 7 60 20 M6x1
EGR30U 4470 EGR30T 4670 28 26 14 12 9 80 20 M8x 1,25
Désignation
Patin de guidage EGW 30 CA ZA C Rail de guidage EGR 30 R 2500 C
[ Type de patin |——|_ [ Type de rail |——|_
| Dimension [ Type de fixation
[ Type de fixation [ Longueur totale
[ Précharge [ Classe de précision |
]

[ Classe de précision |
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Systemes de guidage a billes

Type MGN - 2 rangées de billes - série inox

MGN 7,9 et 12

|

-
-+

<
<z

-1

"

Mo
L A Mx
W
By ,I B a L
i MGWN 15 L
| c
N : —
o Ha i
¢ ; . I
U H 721
QC H ' i / i ITh |':| Ll
E
E
N Wn
[mm] Désignation
Dimensions Patin de guidage MGN 15 CA ZA C
L1 MxZ{
. l:lmglzl-mlzlmf— [Type depatn ] |
MGN 7 H 8 17 30,8 12 13 1,5 5 2,5 218 M2x2,5 | Dimension
C 289 10 18,9
MGN9 | 10 [ 20 (559 | 15| 16 | 2 | 55| 25 | 9q | M3x3 [Type de fixation
C 34,7 15 21,7 .
MGN 12 H 13 27 454 20 20 3 7,5 3,5 324 M3x3,5 | Précharge
c 42,1 20 26,7 Classe de précision |
MGN 15| 16 | 32 | cgg| 25 | 55 | 4 |85 | 35 |43y | M3x4 | p |
[mm] [kgf] [kgf-m] lq] Rail de guidage MGNR 15 R 500 C
e Graisseur Charges Moments statiques [:RYrr] BRLY e Type de rail
Référence C yp | ype de rai
- [ Gn | G | H2 | [ Mo | Mx | My | Rail [Type de fration
C 100 127 048 | 0,29 | 0,29 10
R H A i 140 200 0,78 | 0,49 | 0,49 15 i | Longueur totale
C 190 260 1,201 0,75 | 0,75 16 —
MGND |y || @08 - | 18 o60 | 410 || 2000 | 190 [ 190 || 26 || MONR® [ Classe de précision |
C 290 400 2,60 | 1,40 | 1,40 34
L H A & 380 600 3,90 | 3,70 | 3,70 54 Sl _
C 470 570 4,60| 2,20 2,20 59 1 kN =102 Kgf
MGN 15| aN3s| 45 | 3 || oo | 30 || 750 | 590 | 590 || 32 ||MGNR1S 1 N-m ~ 0,102 Kgf-m
MGN-C = patins courts
[ [g/M] MGN-H = patins longs
Référence Dimensions trou
i Ll o D Lo lr e o oot
MGNR 7 7 4,8 4,2 2,3 2,4 15 M2 x6
MGNR 9 9 6,5 6 3,5 35 20 7,5 38 M3x8
MGNR 12 12 8 6 4,5 35 25 10 65 M3x8
MGNR 15 15 10 6 4,5 35 40 15 1060 M3x10

@ [FElitec
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Systemes de guidage a billes

Type MGW - 2 rangées de billes - série inox

—— Gn

MGW 7,9 et 12

Mx

I'l_l'I

Wp
[mm]
iy Dimensions
Référence
H w L B C H1 N
C 31,2 10
MGW 7 H 9 25 a1 19 19 1,9 55
C 39,3 21 12
MGW 9 H 12 30 507 23 2 29 6
C 46,1 15
MGW 12 H 14 40 60,4 28 28 34 8
C 54,8 20
MGW 15 H 16 60 738 45 35 3,4 9
[mm] [kgf] [kgf-m]

Graisseur

Charges

»
| Gn | G | H2] | Mo | Mx | My |

B1

3

4,5
35

6

7.5

Moments statiques

C 140 210 1,60 | 0,73
LU H 203 - |18 180 320 2,39 | 1,58
C 280 420 4,09 | 1,93
MGW 9 H o1 ) 24 350 600 5,56 | 3,47
C 400 570 717 | 2,83
L H & ) 28 520 840 10,47 5,85
C 690 940 20,32| 5,78
MGW 15 H GN3S| 5.2 | 3.2 910 1410 |]30,48]12,50
[mm]
Référence Dimensions
ral 0 ] hd |
MGWR 7 14 - 52 6 3,2 3,5 30 10
MGWR 9 18 - 7 6 4,5 3,5 30 10
MGWR 12 24 - 8,5 8 4,5 4,5 40 15
MGWR 15 42 23 9,5 8 4,5 4,5 40 15

www.elitec-tl.com

0,73
1,58
1,93
3,47
2,83
5,85
5,78
12,50

[g/M]

510
910
1490
2860

L1

21
30,8
27,5
38,5
31,3
45,6

38

57

[a]
Poids] Type
Patin Rail
20

Mx{
M3x3
M3x3

M3x3,6

M4 x4,2

29 || mow 7
;“7) MGWR 9
17013 MGWR 12
112 | [MawR 15

trou
E de fixation

M3 x6
M3x8
M4 x8
M4 x 10

Désignation

Patin de guidage MGW 15 CA ZA C

L i

[ Type de patin

[ Dimension

[ Type de fixation

[ Précharge

[ Classe de précision |

MGWR 15 R 2500 C

. i

Rail de guidage

[ Type de rail

[ Type de fixation

[ Longueur totale

[ Classe de précision |

1 kN = 102 Kgf
1 N-m = 0,102 Kgf-m

MGW-C = patins courts
MGW:-H = patins longs
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Systemes de guidage a rouleaux

—® Caractéristiques techniques

Construction
Patin Obturateur

Les patins de guidages Joints d'extrémité = ;
. . N N . (double joints et racleur) =
Les patins de guidage a rouleaux possedent une structure en acier >
: ~ &
S :

trempés par induction et rectifié, munie de quatre circuits
de recirculation a rouleaux. Graisseur
Etanchéité

L'ensemble des patins de guidage a rouleaux sont livrés avec
des joints d'étanchéité :

e |es joints d'extrémité ( joint racleur),

e |es joints inférieurs, Les rails
afin d'accroitre la durée de vie en empéchant la poussiére, [g/M] ~ [mm]

Tous nos rails de guidages sont prEm L
les copeaus,... de s'introduire a l'intérieur du patin. . , o CIElEtE ongueur
P P en acier trempé et rectifié, ils sont rail standard

Lubrification livrés soit en longueur standard, soit Rails standard RGR
Un graisseur est fourni avec I'ensemble des patins de guidages . mis a longueur et chanfreinés, et RGR25 ||3800 || 4000
La localisation standard des graisseurs sur I'ensemble des patins accompagnés d'obturateurs pour les RGR35 ||6060 || 3690
de guidages se situe aux extrémités. trous de fixation. RGR45 || 9970 || 3930
Cependant pour certains types de montages les graisseurs Il est possible d'avoir une longueur RGRS55 |[13980]| 3900
peuvent se monter sur le c6té du patin, a préciser lors importante en réalisant une jonction

de la demande. (rails de guidages mis bout a bout).

Classe de précision

Les guidages linéaires a rouleaux sont disponibles dans trois classes de précision, la classe
de précision standard sur stock est la série H, vous trouverez dans le tableau n° 1 les tolérances
des cotes des surfaces d'appui.

La tolérance de parallélisme du guidage en fonctionnement est donnée dans le tableau n° 2.

Tableau n° 1 - Classe de précision (unité : mm)

RG - 25-35 RG - 45-55

Super grande Grande Super grande Grande
précision précision précision précision

Toeanastom] | | P — |

Tolérance cote H 0/-0,02 0/-0,04 +/- 0,04 +/- 0,03 0/- 0,05 +/- 0,05
Tolérance cote N 00,02 0/- 0,04 +/- 0,04 +/- 0,03 0/- 0,05 +/- 0,05
Variation sur H 0,005 0,007 0,015 0,005 0,007 0,015
Variation sur N 0,005 0,007 0,015 0,007 0,010 0,020

Tableau n° 2 - Parallélisme du guidage standard RG en fonctionnement (unité : pm) : Parallélisme de la face C par rapport a la face A
Parallélisme de la face D par rapport a la face B
Parallélisme du guidage RG

Longueur du rail en mm

[ Précision | <100 [ <200 | <300 | <500 | <700 [ <900 [ <1100 [ <1500 | <1900 | <2500 | <3100 | <3600 | <4000

H 7 9 10 12 13 15 16 18 20 22 25 27 28
P 3 4 5 6 7 8 9 11 13 15 18 20 21
SP 2 2 3 3 4 5 6 7 8 10 11 14 15
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Systemes de guidage a rouleaux

Niveaux de précharge
Le niveau de précharge standard recommandé et disponible sur stock correspond au code ZA.

vaeau

Précharge légere 234 % de C || Guidage tres doux / faibles chocs / précision peu élevée
Précharge moyenne ZA 739 % de C || Guidage avec charge moyenne / précision élevée
Précharge élevée ZB |12 a 14 % de C| | Guidage a forte rigidité / vibrations et chocs importants

Durée de vie des guidages a rouleaux

La charge dynamique de base est conforme a la norme ISO (1014728-1).
La charge réelle aura une incidence sur la durée de vie nominale d'un guidage linéaire.

. . L : durée de vie nominale
En se basant sur la charge dynamique nominale et de la charge réelle, c %J C : charge dynamique
la valeur nominale de la vie peut étre calculée en utilisant I'équation ci-contre : L= (T) . 100 km acceptable
Si les facteurs environnementaux sont pris en considération, la durée P charge )
. . . . " . 10 fy : facteur de dureté
de vie nominale sera grandement influencé par les conditions de la translation, o £ facteur de temperatur
la dureté, et la température du guidage linéaire. La relation entre ces facteurs L= Fo fi. C 100 km | [t - lactedrde temperature
o . o - w . P fw : facteur de charge
est exprimée par I'équation ci-contre :
Facteur de température (f;)
Quand la température d'un guidage linéaire dépasse les 100 °C, °c 100 150 200 250
la charge admissible ainsi que la durée de vie diminuent. I || o || o ||
Dans ce cas, les charges dynamiques et statiques doivent donc étre multipliées f, 1,0 09 08 07 06
par le facteur de température f;.
Facteur de dureté (f,)
En général la surface de contact entre les rouleaux et le rail de guidage a une dureté
superficielle comprise entre 55 et 60 HRc. Quand cette dureté n’est pas obtenue Hg C 60 40 30 20 10
(recuit, usinage,...), les charges admissibles et la durée de vie diminuent. l RN I| ] l I l I I
Dans ce cas, les charges dynamiques et statiques doivent donc étre multipliées fi 1,0 06 03 0.2 0,1 0,03

par le facteur de température f;.

Facteur de charge (f,,)

Les charges agissant sur le guidage linéaire incluent le poids du rail,

la charge d‘inertie au moment de |'accélération et de la décélération,

et les moments provoqués. Il est particulierement difficile d’estimer ces indices
de charges en raison des vibrations et des impacts mécaniques, donc, la charge

Conditions de travail Vitesse du systeme “

Pas de chocs / pas de vibrations
Légers chocs / légéres vibrations

Charges normales
Chocs et vibrations importantes

V < 15 m/min. 1a12
15 m/min. <V < 60 m/min. 12a15
60 m/min. <V < 120 m/min. 1,5a2,0
V> 120 m/min. 2,0a35

sur le guidage linéaire doit étre divisée par le facteur fy.
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Systemes de guidage a rouleaux

| Classe de précision (standard H) |————
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Type RGW BEEE

[Elitec 167

My
©
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]
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B; B Mp
T (70 wn i 8
o Gl (RN " ”
| ® @
T | Ll T 71 z
= N s BE nn Kl =
T \ ! | i / £| | | g
| | | di——=
4 £ | I ==
N Wr :
E P E
[mm] [mm]
del)ligns(:::'in%?:ge Dimensions du patin
Référence
| H|H | NJw]B B ]clca || L ]G] Mxt | T |T|H]HS]
CC 64,5 | 97,9
RGW 25 HC 36 55 | 235 70 57 6,5 45 40 81 | 1144 12 M8 9,5 10 6,2 6
CC 79 124
RGW 35 HC 48 6,5 33 100 82 9 62 52 1065 | 1515 12 M 10 13 13 9 12,6
CC 106 | 153,2
RGW 45 HC 60 8 37,5 120 | 100 10 80 60 1398 | 187 12,9 M 12 15 15 10 14
CC 125,51 183,7
RGW 55 HC 70 10 43,5 140 | 116 12 95 70 1738 | 232 12,9 M 14 17 17 12 17,5
[mm] [mm] [kN] [kN-m] kgl [kg/m]
Référence Dimension du rail Fixat'ilon Charges Moments statiques Poids
Wr [ HR | D h d P E el Dyn. C [Stat. Co | Mg Me | My Patin | Rail
CC 27,7 57,1 0,758 0,605 0,605 0,67
RGW 25 HC 23 23,6 " 9 7 30 20 M6 x 20 339 734 0975 0.901 0.901 0.86 3,08
CC 57,9 105,2 2,17 1,44 1,44 1,61
RGW 35 HC 34 | 30,2 14 12 9 40 20 M 8 x 25 731 142.0 293 26 26 221 6,06
CC 92,6 178,8 4,52 3,05 3,05 3,22
RGW 45 HC 45 38 20 17 14 52,5 | 225 | IM 12 x 35 116 2309 633 5.47 5.47 441 9,97
CC 130,5 252,0 8,01 54 54 5,18
RGW 55 HC 53 44 23 20 16 60 30 M 14 x 45 1678 3480 1,15 10.25 1025 734 13,98
Désignation
" . . . RGW-CC = forte charge
Patin de guidage RGW 25 CC ZA H Rail de guidage HGR 30 R 2500 C
o7 T guidag —_ RGW-HC = trés forte charge
[ série |——|_ [ série |——|_
[ Dimension [ Dimension
[ Type | Longueur P
| Précharge (standard 7A) [ Classe de précision |




Systemes de guidage a rouleaux

My
| )]
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6-Mx - [ ¢ |
Mp
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2D T T 3
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@ ¥ ¥ |l e .
= e ==
. ——;  —
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ad
E P E
[mm] [mm]
Dimensions . : -
Reférence de I'assemblage Dimensions du patin
[ H [HI [N Jw/[B[BI[C|LI]|L]|G]| Mx{|T|H][H3]
cA 35 | 645 | 979
RGH25 | 1 40 | 55 | 125 | 48 | 35 [ 65 | oo | G [ jag| 12| M6x8 [ 95 102 10
cA 50 | 79 | 124
RGH35 | ) 55 | 65 | 18 70 | 50 | 10| 2 | es|qsrs| 12| M8x12 | 12 | 16 | 196
cA 60 | 106 |153,2
RGHAS | ) 70 | 8 | 205 8 |60 13| o | bl et 129 | M10x17 | 16 | 20 | 24
cA 75 | 1255 |183,7
RGHSS | 1 80 | 10 | 235|100 | 75 125 | o2 | 2ol DRt 129 | M12x18| 175 | 22 [ 275
[mm] [mm] [kN] [kN-m] [kal [kg/m]

s Dimension du rail Fixation Charges Moments statiques Poids
Référence il - -
T ) h d P E [EL Dyn. C [Stat. Co | Mg Me | My Patin | Rail

RGH 25 l_clﬁ 3236l 11| 9| 7|32 Mex g;; 3;1 8;32 888? 888? 8;3 3,08
RaH3s [ O0 || 34 (302 14 [ 12 [ 9 |40 | 20 |[m8x2s %? ]?éé ;;g 1{‘64 12',464 ]gg 6,06
RGH 45 l_clﬁ 45 | 38 | 20| 17 | 14 | 525|225 |[M12x35 91212 ggg ggg gi; gg; gg; 9,97
RGHS5 | O 53 [ a4 | 23| 20 16| 60 | 30 [|M14xss ]23; ;iég 181'?115 18:‘2‘5 18:35 g:% 13,98
Désignation

i . . i 1 kN > 102 Kgf
Patin de guidage RGH 25 CA ZA H Rail de guidage RGR 25 R 1000 H N> 0.1 0;’ Kghm
[ Série |——|_ [ série |——|_
[ Dimension [ Dimension RGH-CA = forte charge
| Type | Longueur |— RGH-HA = trés forte charge
| Précharge (standard zA) [ Classe de précision |

| Classe de précision (standard H) |————
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Systeme a billes a couple résistant

—@ Caractéristiques techniques

Généralités

Les systémes linéaires a couple résistants sont composés d'un arbre
cannelé rectifié et d'une douille a re-circulation de billes de précision.
Le profil de forme gothique des cannelures rectifiées de I'arbre
permet d'accroitre la précision linéaire des ensembles, de plus
grace a la grande surface de contact des billes de forts moments
et charges élevées sont possibles.

Le remplacement d'un double guidage par douilles a billes peut
ainsi se faire par un seul guidage a couple résistant.

Capacité de charges et durée de vie

Du fait de sa conception interne les systémes a couple résistants sont
d'une mise en ceuvre beaucoup plus aisée (plus besoin de veiller au
parfait alignement qu'impose un double guidage par douilles a billes)
De plus les capacités de charges dynamique et statique ainsi que
les reprises de couples sont plus importantes.

Calcul de la durée de vie en fonction de la charge radiale

et du couple :
Charge radiale

Couple nominal

—

- durée de vie en km
. coefficient de frottement

—h
S

=

- coefficient de charge

Lz(f_c.£)3.50
P

- charge [N]

Tolérances des arbres rectifiés

Sur le tableau ci-contre, retrouvez les tolérances de rainures
pour 100 mm de course des arbres cannelés rectifiés (SSP-S).

— 0O TN

- couple [N-m]

-

: charge dynamique de base [N]

: couple dynamique de base [N-m]

Type frict Précision

IR | 3 um/100mm || 6 pm/100 mm |

Schéma 1

Douille

L[G] AB]

Arbre cannelé

(Bl

Support
f Fixation
rA

|

.L]@] AB]

@ e

N

p -]

-B

/|®] AB
L[@] AB]

Excentricité (schéma 1)

[Référonce | precision | 200 ] 15 cioo | o] <o | <amo [< o] < aso] < <o
89 -l - -0 -0 -

Précision standard 46 126 | 163
St Précision “P" 26 57 82 | 108 - - - - -
SSP 10 Précision standard 36 54 68 82 102 - - - -
Précision “P" 20 32 41 51 65 - - - -
Précision standard 34 45 53 62 75 92 115 | 153 | 195
iR Précision “P" 18 25 31 38 46 58 75 97 | 127 -
Précision standard 32 39 44 50 57 68 83 102 | 130 | 171
S5P 20, 25,30 Précision “P" 18 21 25 29 34 42 52 65 85 | 116
SSP 40, 50 Précision standard 32 36 39 43 47 54 63 76 93 | 118
' Précision “P" 16 19 21 24 27 32 38 47 59 77
Précision standard 30 34 36 38 41 45 51 59 70 86
SSP 60,80, 80L Précision “P" 16 17 19 21 23 26 30 35 43 54
Précision standard 30 32 34 35 37 40 43 48 55 65
SIS Précision “P" 16 17 17 19 20 22 24 28 33 40

Excentricité radiale entre la douille et I'arbre cannelé (4) en ym

Longueur totale de I'arbre en mm

o SSP4:
longueur maximum 300 mm

*SSP6:
longueur maximum 400 mm

® SSP 13A, 16A:
longueur maximum 1500 mm
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Systéeme a billes a couple résistant

Concentricité et perpendicularité (schéma 1)

Concentricité Perpendicularité Perpendicularité
des usinages (1) en pm de I'axe (2) en pm de la douille (3) en ym

Précision | Précision | Précision | Précision [ Précision | Précision
Référence standard “p" standard “p" standard “p"

SSP 4

SSP 6 14 8 9 6 11 8
SSP 8 14 8 9 6 1 8
SSP 10 17 10 9 6 13 9
SSP 13A 19 12 11 8 13 9
SSP 16A 19 12 11 8 13 9
SSP 20 19 12 11 8 13 9
SSP 25 22 13 13 9 16 "
SSP 30 22 13 13 9 16 1"
SSP 40 25 15 16 11 19 13
SSP 50 25 15 16 11 19 13
SSP 60 29 17 19 13 22 15
SSP 80, 80L 29 17 19 13 - =
SSP 100, 100L 34 20 22 15

Niveaux de précharge
Il existe 3 types de précharge.

Conditions d'utilisation

Conditions de fonctionnement

Précharge standard (-) Tres Iégere vibration / Mouvement précis et régulier / Couple agissant dans une direction donnée
Précharge légere (T1) Faible vibration / Mouvement alternatif / Sens de charge variable
Précharge moyenne (T2) | | Chocs et fortes vibrations / Mouvements alternatifs fréquents / Rigidités importantes

Jeu axial en pm

Références
SSP4a8 | SSP10a16 | SSP20430 | SSP40a80L |SSP100a 100L
Précharge standard (-) -2/+1 -3/+1 -4/+2 -6/+3 -8/+4 L, , i
Précharge légere (T1) -6/-2 -9/-3 -12/-4 -18/-6 -24/-8 * SSP 10 n'existe qu’en précharge
Précharge moyenne (T2) - -13/-7% | -20/-12 -30/-18 -40/-24 standard et légére.
B
Dimensions des clavettes pour douilles SSP
[um] [pm]
[mm] Tolérance [mm] Tolérance [mm] [mm] [mm]
R —( |
SSP 4 +16/+6 0/-25 0,2
SSP 6 2,5 +16/+6 2,5 0/-25 10,5 1,25 0,2 L : h,
SSP 8 2,5 +16/+6 2,5 0/-25 10,5 1,25 0,2
SSP 10 3 +16/+6 3 0/-25 13 1,5 0,2
SSP 13A 3 +16/+6 3 0/-25 15 1,5 0,2 ”:I:
SSP 16A 35 |+24/+12 3,5 0/-30 17,5 1,75 0,2 S\?
SSP 20 4 +24/+ 12 4 0/-30 26 2 0,2
SSP 25 5 +24/+ 12 5 0/-30 33 2,5 0,3
SSP 30 7 +30/+15 7 0/-36 41 3,5 0,3
SSP 40 10 |+30/+15 8 0/-36 55 5 0,5
SSP 50 15 |+36/+18 10 0/-36 60 7,5 0,5
SSP 60 18 |+36/+18 1 0/-43 68 9 0,5
SSP 80 16 |+36/+18 10 0/-36 76 8 0,5
SSP 80L 16 |+36/+18 10 0/-36 110 8 0,5
SSP 100 20 | +43/+22 13 0/-43 110 10 0,8
SSP 100L 20 |+43/+22 13 0/-43 160 10 0,8
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Systeme a billes a couple résistant

Type SSPF s

Trou de fixation x 4

¥
|—F|x
di

iz
|
il
Py
&
:

(1

[mm] [N-m] [kN] [N-m] lg] [ogMI]

Douille| Arbre

Référence

SSPF 6 140M11 | 25002 | 30 5 37 | 210
SSPF 8 160-11 | 25002 | 32 5 24 |134x65x33[75| 15| 8015 2,1 3,7 1,45 | 2,87 74 50 42 | 380
SSPF 10 210-13 | 330M0.2 | 42 6 32 | 45x8x4,4 [105] 1,5 | 10015 44 1 82 2,73 | 5,07 18,0 | 116 94 | 600

7

7

7

22 |34x65x33|75]| 1 6012 151 24 1,22 | 2,28

SSPF 13A 240-13 | 360/0.2 | 43 33 | 45x8x44 | 11 | 1,5 130-18 21 1392 || 267 | 489 13,7 | 109 100 | 1000
SSPF 16A 31016 | 500-0.2 | 50 40 | 45x8x44 |18 | 2 | 160-18 60 110 6,12 | 11,2 46 | 299 200 | 1500
SSPF 20 32016 | 600/0.2 | 51 40 | 45x8x44 | 23
SSPF 25 37016 | 700-03 | 60 9 47 155x95x54| 26
SSPF 30 450416 | 80003 | 70 10 54 [6,6x11x6,5| 30

18,2021 83 133 7,84 | 11,3 63 | 500 220 | 2000
23021 162 | 239 12,3 | 16,1 104 | 830 320 | 3100
28021 289 | 412 18,6 | 23,2 181 | 1470 || 510 | 4800

SSPF 50 75019 11120-031 113 16 91 |11 x175x11] 40
SSPF 60 90022 | 127003 | 129 18 107 |11 x17,5x11]455

47025 1390 | 3180 || 46,1 | 74,2 696 | 4400 || 2100 | 13100

2
3
3
SSPF 40 600-19 | 1000-03| 90 14 72 9x14x86 | 36 | 4 | 37,402 637 | 882 30,8 | 37,5 358 | 2940 || 1150 | 8600
4
4 | 56,50-30 | | 2100 | 4800 58,0 | 127 1300 | 8800 || 3300 | 19000

Rainure de clavette

[mm] [N-m] [kN]

Référence

SSP 4 100M9 | 160-0.2 | 2+14/0 = 1,2 6 = 40112 0,74 1 1,05 || 086 | 1,22 65 | 100

SSP 6 140M11 | 25002 | 2 5+140 | - 1,2 | 105 | 1 60-12 15| 24 1,22 | 2,28 19 | 210

SSP 8 160-11 | 25002 | 2 5+14/0 | - 1,2 | 105 | 15| 8015 2,1 3,7 1,45 | 2,87 23 | 380

SSP 10 210-13 | 330-0.2 [ 3+140 - 1,5 13 [ 1,5 100-15 44 | 82 2,73 | 5,07 54 | 600

SSP 13A 240-13 | 360-0.2 | 3+14/0 = 1,5 15 | 1,5 130-18 21 | 392 || 2,67 | 489 || 13,7 | 109 70 | 1000
SSP 16A 31016 | 500/0.2 | 3,5+180 | - 2 1751 2 | 160-18 60 | 110 6,12 | 11,2 46 | 299 150 | 1500
SSP 20 32016 | 600-0.2 | 4+18/0 = 2,5 26 2 | 18,20-21 83 | 133 7,84 | 11,3 63 | 500 200 | 2000
SSP 25 37016 | 700-03 | 5+18/0 - 3 33 3 | 2302 162 | 239 12,3 | 16,1 104 | 830 220 | 3100
SSP 30 450-16 | 8Q0-03 | 7+22/0 = 4 41 3 | 280-2 289 | 412 18,6 | 23,2 181 | 1470 || 350 | 4800
SSP 40 60019 | 1000-0.3 | 10+22/0 - 4,5 55 4 |37,40-25 || 637 | 882 30,8 | 37,5 358 | 2940 || 810 | 8600
SSP 50 75019 1 1120-0.3 | 15+27/0 = 5 60 4 | 47025 1390 | 3180 || 46,1 | 74,2 696 | 4400 || 1500 | 13100
SSP 60 900-22 | 1270-0.3 | 18+27/0 - 6 68 4 |56,50-30 | | 2100 | 4800 || 58,0 | 127 || 1300 | 8800 || 2500 | 19000
SSP 80 1200722 | 160~ | 16+270 | 1182 | 6 76 5 | 80030 || 3860 | 6230 || 83,1 | 134 || 2000 |11100|| 5100 |39000
SSP 80L 1200722 217- | 16+270 | 1752 | 6 110 | 5 | 800-30 || 5120 | 9340 || 110 | 201 4410 | 211001 | 7600 |39000
SSP 100 1500-25 | 185" | 20+330 1 1326 | 7 110 | 5 | 100035 || 6750 |11570|| 135 | 199 || 3360 |19300|| 9700 |61000
SSP 100L 1500-25 | 248 | 20+330 | 1956 | 7 160 | 5 | 100035 || 8960 |17300|| 179 | 298 || 7340 |37700|| 1390061000
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Systéeme a billes a couple résistant

Type SSPM -

K 2=F 2-W Mo
ﬁG P o
|
u o —
=R © |
< H - E———— ———38 a
1= @ -
0 “f \ i
K Trﬁu‘dde gralssage J‘"L
L
[mm] [N-m] (kNI [N-m] gl [gM]

Référence

Dyn. | Stat.

| | ¢ |

Douille| Arbre
SSPM 6 140-11 | 25002 1 22 111110 12| 1 |94 |256|68|29| 1 6012 1,5 24 1,22 | 2,28 5.1 40 19 210
SSPM 8 160-11 | 250M02 1 27 | 1311213615 11 {306]| 85|35 12| 8015 2,1 3,7 1,45 | 2,87 74 50 23 380
SSPM 10 210M13 | 330:02 | 27 | 13| 1,2 |186| 1,5|13,5/356| 85| 35| 1,2 | 100-15 44 8,2 2,73 | 5,07 180 | 116 54 600
Plaque pour fixation pour douille a couple résistant SSPM. K .
(mm] : $G
JOEDER > L
FP6 6,8 29 1,0 0,5 | SSPM 6 L
FP8 8,5 3,5 1,2 0,5 | SSPM 8 I 4-R
FP10 8,5 3,5 1.2 0,5 | SSPM 10
Trou de fixationx 2
.__,_.M;“.____- TIE-IIdﬂG raissage
g =)
_E: Bl — °

[N-m] gl [g/M]

Référence

SSPT 6 140M11 | 25002 ) 30 18 5 22 |134x65x33| 75| 1 6012 15| 24 1,22 | 2,28 5,1 40 290 | 210
SSPT 8 160-11 | 25002 | 32 21 5 24 |134x65x33[ 75|15 8015 2,1 3,7 1,45 | 2,87 74 50 350 | 380
SSPT 10 210413 | 33002 | 42 25 6 32 | 45x8x4,4 [105] 1,5 | 100-15 44 | 82 2,73 |1 507 || 180 | 116 750 | 600
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Référence

SPA 6
SPA 8
SPA 10

Type SPA-W -

Référence

SPA 6W
SPA 8W
SPA 10W

Type SSPB -

Référence

SSPB 20
SSPB 25
SSPB 30
SSPB 40

Systeme a billes a couple résistant

h +0.02

9
10
12,5

9

10
12,5

Mo
e
L
4-8 ;
NB mark C | Moz
| ' —— —a
[ : [
AL T
o8 EPHT—H-ER—— \}g
! | [
I
[N-m] [kN] [N-m] [9]

[g/M]

I

~ 7 [FElitec

Dyn. | Stat. :
C Co Douille| Arbre
1250 25| 25 | 18 122542 | 18 | 16 | M3 | 5 | 14 | 60-12 15 | 24 122 | 2,28 5,1 40 35 | 210
1412825120 (22| 5 |20 16 |M3| 5 | 16 | 8015 2,1 3,7 1,45 | 2,87 74 50 42 | 380
16,5/ 33 13312530 |75 25|20 | M4| 6 |21 |100-15 || 44 | 82 2,73 | 5,07 18 | 116 88 | 600
Mor
N
L
E +002 4—8 L1
B NB mark c
¥ / 1
H "1» H I ! L y i
= mira) . o P - ) AN
Gl 3 A—MBX1 8 E @ _@_ S 3
I | =
Tans S T
w Gw
[kN] [N-m]
125125 | 50 | 18 | 45 |42 |65| 18 | 35 | M3| 5 14 | 60-12 3,0 48 1,98 | 4,56 40 72 21
14 128 |50 |20|44 | 5 |65]20 |34 |M3| 5 16 | 80-15 4,2 74 235 | 578 50 85 380
16,5| 33 | 66 | 25 | 60 | 75| 65| 25 | 50 | M4 | 6 | 21 | 10915 || 88 | 16,4 || 4,42 | 10,14 116 79 | 600
Exot
8 Moz
is\ P‘ /—-'_'_‘-\
= ° %1
[kN] [N-m] [gl [g/M]
Dyn. | Stat. § Dyn. | Stat. :
ct | cot C Co Douille| Arbre
48 | 60 | 24 | 35| 8 | 35| 35| M6 | 12 | 55 | 18,20-21 83 133 7,84 | 11,3 63 | 500 550 | 2000
60 | 70 | 30 {415| 10 | 40 | 40 | M8 | 12 | 6 | 23021 162 | 239 12,3 | 16,1 104 | 830 900 | 3100
70 | 80 | 35 | 50 | 12 | 50 | 50 | M8 | 12 | 7 | 28021 289 | 412 18,6 | 232 181 | 1470 || 1400 | 4800
86 | 100 43 | 63 | 15| 60 | 60 |M10| 15 | 8 | 37,4925 || 637 | 882 30,8 | 37,5 358 | 2940 || 2500 | 8600
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Systéeme a billes a couple résistant

Types Y A= Y Y ANl - Arbres cannelés rectifiés

SSPP4S ~SSP16AS a SSP20S~60S
G G < G
7 7
- - - «—m—a— - - 8I 'UE— 1 - = 3
e e Pletveple . 4 R iy o FOPRRD
L L

Référence

SSP 4S 40-12 = = 100 | 150 | 200 | 300 . = = = = = =
SSP 6S 60-12 - - 150 | 200 | 300 | 400 - . ° . . o . -
SSP 8S 8015 = = 150 | 200 | 300 | 400 | 500 . . . . . . =
SSP 10S 100-15 - - 200 | 300 | 400 | 500 | 600 . ° . . o .

SSP 13AS 130-18 = = 200 | 300 | 400 | 500 | 600 . = . = = = =
SSP 16AS 160-18 - - 200 | 300 | 400 | 500 | 600 . - . - - - -
SSP 20S 18,2021 | 150-0,18 150 350 | 450 | 550 | 650 = . = . = = = .
SSP 255 23021 2001-0.21 150 350 | 450 | 550 | 650 | 850 . - . - - - .
SSP 30S 28021 | 250-0,21 150 450 | 550 | 650 | 750 | 1150 . = . = = = .
SSP 40S 37,40-25 | 300-0.21 150 550 | 750 | 950 | 1150 - . - . - - - .
SSP 505 470125 | 400025 150 650 | 850 | 1150 | 1350 . = . = = = =
SSP 60S 56,50-30 | 450-0.25 150 650 | 850 | 1150 | 1350 . - . - - - -

Le tableau ci-dessus représente la gamme des arbres cannelés de précision. e =0Ui/-=non

La tolérance de la longueur “L" du @ 4 a 16A est BO405.

Référence compléte des arbres rectifiés :

SSPF16A S 2 T1 400

Référence de la douille
SSP. SSPM, SSPF. SSPT, SPA, SSPB

| Dimension : S : Rectifié

[ Nombre de douilles

Type de précharge : - : standard
T1 : légere
T2 : moyenne

| Longueur (arbres rectifiés) l
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176 [DElitec

Arbres cannelés de précision

—@ Caractéristiques techniques

Généralités

Les systémes cannelés a couple résistant de précision SPR associent
a la fois un mouvement rotatif et linéaire.
La fabrication monobloc et compacte du SPR en font un produit

particulierement rigide et précis.

La protection par joints racleurs de forme de la douille interdit
a la graisse de sortir et protége de toutes intrusions extérieures.
Le roulement a rouleaux haute capacité est également protégé.

Tolérances des arbres rectifiés

Sur le tableau ci-contre, retrouvez les tolérances de rainures

pour 100 mm de course des arbres cannelés rectifiés.

4

age de recirculation

Type

I 13pm/100mm|

Schéma 1

Arbre cannelé

Partie support

1 © [A-B

L[ ® [A-B]

Douille SPR

L] @ [A-B]

LT @ TA-B Partie support
B / T AB]

Excentricité (schéma 1)

SPR 6, 8 Précision standard
SPR 10 Précision standard
SPR 13, 16 Précision standard
SPR 20, 25, 30 Précision standard
SPR 40,50 Précision standard
SPR 60 Précision standard

46
36
34
32
32
30

126
54 68
45 53
39 | 44
36 39
34 | 36

163
82
62
50
43
38

102
75
57
47
41

92
68
54
45

115
83
63
51

153
102
76
59

195
130
93
70

Excentricité radiale entre la douille et I'arbre cannelé (4) en pm

AR I N ) ) ) ) )

171
118
86

*SPR6:
longueur maximum 400 mm

*SPR13,16:
longueur maximum 1500 mm
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Arbres cannelés de précision

Concentricité et perpendicularité (schéma 1)

Concentricité Perpendicularité Perpendicularité
des usinages (1) en pm de I'axe (2) en pm de la douille (3) en ym

Précision standard || Précision standard | Précision standard
14 9 14

SPR6, 8

SPR 10 17 9 14
SPR 13 19 1 18
SPR 16 19 11 18
SPR 20 19 1 18
SPR 25 22 13 21
SPR 30 22 13 21
SPR 40 25 16 25
SPR 50 25 16 25
SPR 60 29 19 29

Niveaux de précharge
Il 'existe 3 types de précharge pour le sytéme SPR.

Conditions d'utilisation

Conditions de fonctionnement

Précharge standard (-) Vibration tres faible / Mouvement précis et régulier / Couple agissant dans une direction donnée
Précharge légere (T1) Vibration légere / Mouvement alternatif / Sens de charge variable
Précharge moyenne (T2) | | Vibration forte / Mouvement alternatif fréquent / Rigidité importante

Jeu axial en pm Référence
Linéaires Rotatif
SPR628 | SPR10a16 | SPR20230 | SPR40460 | SPR6/60
Précharge standard (-) -2/ 41 -3/41 -4/+2 -6/+3 +-5
Précharge légere (T1) -6/-2 -8/-3 -12/-4 -18/-6 +-5
Précharge moyenne (T2) - -13/-8 -20/-12 -30/-18 +-5
EE————
Conditions d'utilisation
Température de fonctionnement Protection
La température acceptable de la cage en résine qui est utilisée pour la Les douilles SPR sont équipées de joints d'étanchéités, cependant si le
fabrication des douilles SPR, est de maximum 80 °C. systéme travaille dans une ambiance difficile, il est recommandé de

protéger la douille et I'arbre, de facon a ce que les performances du
systéme ne soient pas faussées.

Couple de serrage
Dans le tabeau ci-dessous, le couple de serrage qu'il faut appliquer lors du montage du roulement.

[N-m]
SPR 6 M2 06
SPR 8 M2,5 08
SPR 10, 13 M3 2,0
SPR 16, 20, 25 M4 39
SPR 30 M6 12,7
SPR 40, 50, 60 M8 29,4
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Arbres cannelés de précision

Type SPR @6 a 910 Type SPR @13 a @60

%
Il
|
|

Référence

SPR 6 20021 13 250-0,2 16 M2 2,5 5 6,5 30021 24 2,4 @2 20° 60-12
SPR 8 22021 15 250-0.2 18 M2,5 3 6 6,5 330-25 27 29 @2 20° 8015
SPR 10 27021 19 330/0,2 22 M3 4 8 7 400-25 33 34 a2 20° 10015
SPR 13 290521 24 360-0.2 24 M3 5 8 9 50025 42 3,4 @3 15° 130-18
SPR 16 360-25 31 500-0,2 30 M4 6 10 1" 600/-30 50 4,5 @3 15° 160-18
SPR 20 40025 34 600-0.2 34 M4 7 12 13 660/-30 56 45 | M6x0,75 | 15° | 18,20-21
SPR 25 500/-25 40 700-0.3 42 M5 8 13 16 780/-30 68 45 | M6x0,75 | 15° 23021
SPR 30 610-30 47 800/-0.3 52 M6 10 17 17 1000/-35 86 6,6 | M6x0,75 | 15° 28021
SPR 40 760-30 62 100003 | 64 M6 10 23 20 120035 | 104 9 M6x0,75 | 15° | 37,40-25
SPR 50 880/-35 75 1120M03 | 77 M8 13 24 22 130040 | 114 9 M6x0,75 | 15° 47025
SPR 60 1020435 | 90 | 1270-03 | 90 M8 13 25 25 150040 | 132 9 M6x0,75 | 15° | 56,50-30
[N-m] [kN] [kN] [N-m] [mm‘] [mm?] [g] [g/M] [T/min]
ouille et arbre &  Roulement Moments . Coefficient i i
Douille| Arbre
SPR 6 1,5 24 | 122 | 2,28 5,1 59 19,7 50 210 3500
SPR 8 2,1 3,7 1,45 | 2,87 1,2 1,14 7,4 190 47,6 50 380 3500
SPR 10 4,4 82 | 2,73 | 5,07 24 | 2,45 18,0 461 92,2 90 600 3000
SPR 13 21 39,2 | 2,67 | 4,89 30 | 3,70 13,7 1380 213 170 | 1000 1800
SPR 16 60 110 | 6,12 | 11,2 56 | 6,70 46 2980 373 333 | 1500 1500
SPR 20 83 133 | 7,84 | 11,3 590 | 7,35 63 5050 554 450 | 2 000 1200
SPR 25 162 | 239 | 12,3 | 16,1 9,11 | 11,5 104 12700 1110 750 | 3100 1000
SPR 30 289 | 412 | 18,6 | 23,2 13,2 | 18,0 181 27 500 1960 1250|4800 800
SPR 40 637 | 882 | 30,8 | 37,5 22,8 | 32,3 358 87 300 4670 2 300 | 8600 800
SPR 50 1390 | 3180 | 46,1 | 74,2 27,2 | 42,1 696 216 000 9210 310013 100 570
SPR 60 2100 | 4800 | 58,0 | 127,4|| 30,0 | 48,22 1300 451 000 16 000 4700 |19 000 500
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Questionnaire pour un entrainement par vis
Merci de remplir ce document et de le faire parvenir a Elitec
ELITEC TECHNIQUES LINEAIRES - Tél. : 04 37 05 05 60 - Fax : 04 37 05 10 01 - e.mail : elitec@elitec-tl.com

_— Siége social : s Interloculteur :
[OOSR p|Etude: . .
__________________________________________________________________ Téléphone = ... .
__________________________________________________________________ email ©
Achat: ...
Téléphone : ... ...
Vis a rouleaux satellites e.mail -
Vis a billes de précision a filets rectifiés Application
Vis a billes a filets roulés
~— Paramétres :
Diametre : ... . Pas: ... Sens du pas : droite D gauche D gauche/droite D
Déviation requise sur 300 mm : ... . .. microns/m
Longueur totale : ......... ... Course utile : .......... ... .. Nombre de piéces : ... ... . ..
" Ecrou : simple D double D Précharge : avec D sans D

~ Charges et décomposition du cycle :

Charge : F1 = ... ... ... n Vitesse : n1 = ... . min Temps:ql= ... ... . .. %
F2= ... n de rotation n2= ............. min :;;r(:x(?;z 92 = ... %
F3= .. ... n nN3= ............. min Q3= %
Charge statique maximale : ... ... ... ... ... ... ... n
Longévité exigéeen ... heures de fonctionnement .......................... ... 10° tours
Ve Mode de montage : e Observations schéma :

Montage : horizontal D Rotation par :vis D

vertical D écrou D
oblique D

Supports : | | fixe SR e
) ibre B five
) ibre B, ibre
) sans 1 fiee
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Questionnaire pour un systeme de tables ou modules linéaires - fiche 1 o

Merci de remplir ce document et de le faire parvenir a Elitec

ELITEC TECHNIQUES LINEAIRES - Tél. : 04 37 05 05 60 - Fax : 04 37 05 10 01 - e.mail : elitec@elitec-tl.com

- Siége social : , ~ Interloculteur :
__________________________________________________________________ Etude : ... ... ... ..
__________________________________________________________________ Téléphone : . ...
__________________________________________________________________ email ©
Achat: ..
~ Utilisation finale : Téléphone : ..
Systéme de translation 1, 2 ou 3 axes avec tables(s) email ©
linéaire(s) ou "Bi-rail” module(s) linéaire(s)
Application = ...
-~ Données générales de votre application :
Température de fonctionnement : ... . °C
Conditions de travail : D poussiéreux D humide : ... % D abrasif D corrosif
D autre
Facteur(s) ou éléments a risque : ...
Montage sur nouvelle machine : ... ...
Montage sur machine existante : ... ...
Typelsérie : - AxeX ———( AxeY ——— AxeZ
Table linéaire a vis a billes ou a vis a rouleaux satellites .................. | ... | .
Table linéaire pneumatique
Table linéaire a courroie ou a vis pas rapide ... |
Typologie et quantité désirée : ..
Délai de livraison : .
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Merci de remplir ce document et de le faire parvenir a Elitec
ELITEC TECHNIQUES LINEAIRES - Tél. : 04 37 05 05 60 - Fax : 04 37 05 10 01 - e.mail : elitec@elitec-tl.com

Dimension
de la charge

) Fig. 1

Position de la charge A [mm] x B [mm] : ... . ...

\_Attention : pour systémes en présence de charges et de moments en directions multiples, nous vous prions d'annexer a ce formulaire un dessin coté.

1 - Course utile (mm)

2 - Précision de positionnement (mm)

.....

_ Axe X Axe Y AxeZ —

1 - Charge dynamique (F = N)
2 - Charge statistique (F) sur axe (N)
3 - Temps de déplacement (sec.)

4 - Vitesse de déplacement (m/sec.)

' 5 - Accélération (m/sec.)

— Description cycle :

Conditions de travail : D continu

Heure d'utilisation journaliére : D 8

_ Axe X AxeZ —.

1 - Fin de course inductif de sécurité PNP-NC (Joui [JNon (Joui [JNon (Joui [JNon
2 - Fin de course inductif point 0 PNP-NO (Joui (INon (Joui (Non (Joui (INon
3 - Montage du moteur en direct (Joui [JNon (Joui [JNon (Joui [JNon
4 - Montage du moteur avec renvoi (Joui [JNon (Joui [JNon (Joui [JNon
5 - Trous de lubrification des patins et des vis (Joui (INon (Joui (Non (Joui (INon
6 - Trous de goupilles sur chariot et plaque de base ~ (JOui [_JNon (Joui (Non (Joui (INon
7 - Régles de lecture optique (préc.de lecture : imouspm)  (JOui  (_INon Joui (JNon (Joui (JNon
- 8 - Réducteur épicycloidal - précision de 5’ & 8' (Joui (Non (Joui (Non (Joui (INon

() Mettre une croix dans les cases des options désirées
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Questionnaire pour un systeme de tables ou modules linéaires - fiche 3 o
Merci de remplir ce document et de le faire parvenir a Elitec
ELITEC TECHNIQUES LINEAIRES - Tél. : 04 37 05 05 60 - Fax : 04 37 05 10 01 - e.mail : elitec@elitec-tl.com

- Montages :

MR g

fitintiin

B N NN NN NN

o 0 0 O

horizontal latéral suspendu  vertical

~ Cas de figure (Mettre une croix dans la case correspondante) :

TV/TP/ LV
pages 61 a 98 et 103 a 114

CP et BI-RAILS
pages 123 a 150

01 2 )3

-~ Motorisation et commande d'axe(s) : _Axe X Axe Y AxeZ —
Moteur pas a pas (Jipss (JAutre ... (Joui [JNon (Joui [JNon (Joui [JNon
Moteur C.C. ou BRUSHLESS [_JIP55 [ JAutre = (Joui [ JNon (Joui (JNon (Joui [JNon

Controle d'axe(s) CNde 1a6axes  Nombre d'axes ... ... ...

N

e Observations schéma :

.
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